HTLR 5021 Teles_kopstapler

mit Rotor
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@ﬁ& BEE Technische Daten HTLR 5021
i max. Hubhéhe 20,80 m
E 50/ 7 B max. Hubkraft 5.000 kg
i o A1 [£ max. Reichweite 17,40 m
. AT Gesamtlange 7,90 m
! ] ] + ] Gesamtbreite 2,50 m
Z Hoéhe Dachkante 3,09 m
7 — Gesamthohe (mit Arbeitsscheinwerfer) 3,25m
: | . Mafe Abstiitzung LxB 5,30 x 5,90 m
: pa=til YN Schwenkbereich Rotor endlos
T B Wendekreis (Spitze Gabelzinken) 5,77 m
O iR Lange Gabelzinken 1,20 m
mi L L L] || Traglastdiagramin: abgestltzt | max. Stellweite der Gabelzinken 1,14 m
2 o i ‘ Leergewicht 17.830 kg
o E —— Antrieb Diesel-Allrad
= - g \\ Lenkung Allradlenkung, Hundegang
. o | / L Hochstgeschwindigkeit 20 km/h
. q // 14 N Besonderheiten vollvariable Abstiitzbreite
Iy A ] Scherenstutzer
12 i Pendelachsen
A ) ] Optionales Zubehor

. 20 / }"«,,__ _ - 5l Arbeitskorb (drehbar + ausklappbar)

: , }% R PR BN - AuRenmaRe LxB 2,35 (4,50) x 1,24m
; e / u - max. Korblast 500 kg
: ygigj%g ] - max. Arbeitshohe 22,70 m
; s jﬁigéjf - Winde (max. Tragfahigkeit) 3.500 kg /5.000 kg
'm1 | J#'I"raglastdiagramm: ohne Stiitzen Lasthaken 6.000 kg
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HTLR 5021 Teleskopstapler

mit Rotor
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| [Traglastdiagramm: mit Winde
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\ | Arbeitsdiagramm: mit Korb
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